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Ringkasan

Keberodaan overhead crane pada satu industri dirasakan sangat perlu

unluk memperlanocar kegiatan sehori-hori. Aneh karena itu perawatan seec$a berkala

mutlak diperlukon untuk kelancaran kegiotan tersebut. Perbaikan akan mudah

dilahtkan opabila rangkaian kantrol listrifurya dapat diketohui. Dengan meupelqiafi

cara kerja sistem kontrol maka operator akan tohu cara pengoperasion overlpad

crone derugant benar. Studi p*encctneutn sistem kantral ini bertujuan untak

mengetahui sistem kontrol peralatan overhead crane. Metode yang digunakan adalah

melakakan penggawboron ulang dslam bentuk yang sederhana {dalam bentuk

standart) dengan menempatkan peralatan kantrol yang benar sehingga sistem kontrol

averlled crstre fupat sebagoimana mestinya.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Umum

Maju mundurnya suatu kegiatan indus*i sangat ditentukan oleh kelancaran produksi.

Oleh karena itu kontinuitas kerja merupakan faktor pendukung produksi yang harus

dipertahankan.

Dewasa ini dengan semakin majunya teknologi maka tenaga kerja yang

dulunya mengunakan tenaga kerja manusia kini sebahagian telah digantikan oleh

mesin-mesin. Keberadaan mesin-mesin ini dinilai sangat menguntungkan karena dapat

mempercepat proses kerja dan mempunyai batas ketelitian yang tinggi. Disamping itu

dengan adanya mesin-mesin tersebut maka jumlah karyawan yang dipekerjakan dapat

ditekan seminimum mungkin.

Terkadang oleh karena satu dan lain hal, mesin-mesin yang dioperasikan

tersebut mengalami suatu kerusakan sehingga perlu diperbaiki. Mesin-mesin tersebut

ada yang dapat diperbaiki ditempat mesin tersebut terpasang dan kadang pula harus

dipindahkan dari tempatrya karena kondisi tempat pemasangannya tidak memadai

untuk melakukan perbaikan. Untuk itu diperlukan suatu alat angkut yang dapat

memindahkan mesin tersebut dari tempatnya ke tempat yang diinginkan sehingga

perbaikan dapat dilakukan. Jadi dapat dibayangkan seandainya tidak tersedia alat

angkut tersebut maka kemungkinan macetnya produksi dapat terjadi karena mesin-

mesin produksi yang rusak tersebut tidak dapat segera diperbaiki.

1.2. Tujuan Penulisan

Adapun h{uan atau sasaran utama dari pembahasan mengenai perencanaan

rangkaian confiol lisfik over-head crane adalah sebagai berikut :
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Dapat merencanakan suatu rangkaian kontrol listrik sesuai dengan yang

telah ditetapkan.

Agar peralatan ini dapat bekerja pada tiga gerakan, yaitu gerakan

traveling, gerakan traversing dan gerakan hoisting.

Dapat membandingkan faktor kehandalan dari perencanarm yang telah

ada diperusahaan.

1.3. Latar Belakang Masalah

Menyadari pentingnya alat angkut seperti halnya over-head crane ini pada

suatu industri maka penulis tertarik untuk menulis prinsip kerja over-head crane

tersebut.

Untuk mengetahui prinsip kerja daripada over-head crane tersebut maka perlu

dipelajari sistem penggunaan dan sistem pengaturannya yang dapat diketahui dari

wiring diagram yang biasanya disediakan oleh pabrik yang memproduksi over-head

crane tersebut.

Dengan memahami prinsip kerja dari over-head crane ini maka selain dapat

mengoperasikan over-head crane tersebut maka dapat juga melakukan pekerjaan

pe$aikan (reparasi) apabila over-head crane mengalami kerusakan.

1.4. Sumber l)ata

Adapun sumber data yang diperoleh dalam penulisan tugas akhir ini adalah

sebagai berikut:

a. Sumber data dari pengamatan

b. Sumber data dari studi kepustakaan

ad. a Sumber data dari pengamatan

b.
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Lampiran A : Simbol-simbol Rangkaian KontrolCrane

ytr Kontak normally open

(No)

Y4F Kontak normally clossed

(NC)

)
Limit Switch Normally

Close

"tu1
Tombol tekan dengan

Penguncian (Pus button

Emergency Stop)

I
F---1"

'?
Tombol tekan operasi ON

stop {
?

Tombol tekan operasi

OFF

fuse--EF Sekering (Fuse)

{ p Kumparan Relay atau

Kontaktor

"*+'fr'Il Tombol Tekan 2 Tingkat

Pentanahan/ Grounding

s Lampu Tanda

E Sirene (Horn)

Rangkaian Penyearah

untuk Pengereman

fransformator Penurun

Tegangan/Step Down

fransformator

UnderlOver Voltage Relay

Motor 2 kecepatan, 2

kumpar:an Stator (Separate

Winding)

Ur, Vr, Wr = Terminal

Motor untuk kecepatan

Lambat

U2, V2, Wz = Terminal

Motor untuk kecepatan

Cepat

qqq
EEE

ThermalOverload Relay

)=)}
Circuit Breaker

(

(
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